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INFORMACION GENERAL:

1.1 Asignatura

1.2. Ciclo

1.3 Carrera Profesional

VI
. Ingenieria Mecatrénica

: PROCESAMIENTO DE SENALES

. Robética, Procesamiento digital de sefiales y Disefio Mecatronico

14 Area
1.5 Cédigo : IM 0705
1.6 Caracter . Obligatorio
1.7 Requisito : Matematica IV
1.8 Naturaleza : IM0508-Curso Teorico-Laboratorio
1.9 Horas . 68
Teo (28)
. Lab (28)
1.10 Créditos ;03

1.11 Docente

SUMILLA.

. Ing. Ricardo J. Palomares Orihuela

e-mail: ricarpal@gmail.com, rpalomares@ieee.org

Sefiales y procesamiento de sefiales. Sefiales y sistemas de tiempo. Procesamiento digital de sefiales con-
tinuas (modelos y reconstruccion). Sefiales Arbitrarias. Estructuras de filtros digitales. Disefio de filtros digi-
tales FIR-IRR. Implementacién de algoritmos DSP. Procesamiento de sefiales digitales de mdltiples veloci-
dades. Prediccion lineal y filtracion lineal éptima. Estimacidn de espectro de poder. Aplicaciones de proce-
samiento de sefiales digitales.

OBJETIVOS

El estudiante al finalizar la asignatura sera capaz de manejar las herramientas computacionales fundamen-
tales para el procesamiento digital de sefiales en una y dos dimensiones. Ademas de las exposiciones teo-
ricas, el estudiante disefara filtros digitales desarrollando para este propésito funciones en el lenguaje de
programacion C++.

. PROGRAMA ANALITICO

UNIDAD TEMATICA N° 1: Sefiales y sistemas

LOGROS DE LA UNIDAD: El estudiante conoce y comprende los conceptos generales de la Robdtica.

N° DE HORAS: 10

SEMANA

CONTENIDOS

ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

1

Sefales Analégicas. Caracteristicas, propiedades y
aplicaciones.

Exposicion y presentacion del docente de
Teoria. Participacion de estudiantes con con-
sultas y preguntas.

Senales Digitales. Caracteristicas, propiedades y apli-

Exposicion y presentacion del docente de

2 ; Teoria. Primer Laboratorio Calificado utili-
eaciones. zando el MATLAB.
Sistemas Analdgicos. Caracteristicas, propiedades y Exposicion y presentacion del docente de

3 Teoria. Participacion de estudiantes con con-

aplicaciones.

sultas y preguntas.
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Sistemas Digitales. Caracteristicas, propiedades y Primera Practica Calificada.

4 o Segundo Laboratorio Calificado utilizando el
aplicaciones. MATLAB.
Propiedades de los sistemas. Convolucién Exposicion y presentacion del docente de

5 Teoria. Tercer Laboratorio Calificado utili-

zando el MATLAB.

Referencias Bibliograficas:
Oppenheim — Wilsky. (1998). Seriales y Sistemas. Prentice Hall, México.

Haykin, V. (2001). Sefiales y Sistemas. Limusa Wiley, México.

UNIDAD TEMATICA N° 2: Representacion de Fourier.

LOGROS DE LA UNIDAD: El estudiante conoce, aplica y realiza simulaciones usando la serie y transformada
de fourier directa e inversa

N° DE HORAS: 04

SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
La serie de fourier en tiempo contintio. Caracteristicas y | Exposicion y presentacion del docente. Parti-
6 propiedades. Aplicaciones. cipacioén de estudiantes con consultas y pre-

guntas. Cuarto Laboratorio Calificado utili-
zando el MATLAB.

La serie de fourier en tiempo discreto. Caracteristicas y | Exposicion y presentaciéon del docente de
7 propiedades. Aplicaciones. Teoria.

Segunda Practica Calificada.

Referencias Bibliograficas:
Oppenheim — Wilsky. (1998). Sefiales y Sistemas. Prentice Hall, México.

Haykin, V. (2001). Sefiales y Sistemas. Limusa Wiley, México.

UNIDAD TEMATICA N° 3: Transformada de Laplace, Transformada Z

LOGROS DE LA UNIDAD: El estudiante conoce, aplica y realiza simulaciones usando la transformada Z para
sistemas discretos.

N° DE HORAS: 08

SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
Exposicién del docente de Teoria. Participa-
cion de los estudiantes en el desarrollo practi-
co de aplicaciones.

Quinto Laboratorio Calificado utilizando el
MATLAB.

Exposicion del docente con aplicaciones.
Tercera Practica Calificada.

Sexto Laboratorio Calificado utilizando el
MATLAB.

Transformada de Laplace. Caracteristicas y propieda-

10 fes. Aplicaciones

Transformada Z. Propiedades de la transformada Z.
11-12 | Representacion de sistemas en el dominio Z

Referencias Bibliograficas:
Oppenheim — Wilsky. (1998). Seriales y Sistemas. Prentice Hall, México.

Haykin, V. (2001). Sefiales y Sistemas. Limusa Wiley, México.
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UNIDAD TEMATICA N° 4: Transformada Discreta de Fourier y Filtros Digitales

LOGROS DE LA UNIDAD: El estudiante Aplica la transformada discreta de Fourier a sefiales discretas.
Describe y simula filtros digitales de tipos IIR, FIR y Lattice.

N° DE HORAS: 06

SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
Exposicion del docente de Teoria. Participa-
cion de los estudiantes en el desarrollo practi-
co de aplicaciones.

Exposicién del docente con aplicaciones.

_ . . o Discusi6n de problemas.

14 | Filtros digitales. Estructura, propiedades y aplicaciones. Séptimo Laboratorio Calificado utiizando el
MATLAB

Exposicion del docente con aplicaciones.
Filtros IIR. Filtros FIR. Filtros Lattice. Aplicaciones. Cuarta Practica Calificada.

Octavo Laboratorio Calificado utilizando el
MATLAB.

Transformada discreta de Fourier. Caracteristicas,

13 . S
propiedades y aplicaciones.

15

Referencias Bibliograficas:
Oppenheim — Wilsky. (1998). Seriales y Sistemas. Prentice Hall, México.

Haykin, V. (2001). Sefiales y Sistemas. Limusa Wiley, México.

V. METODOLOGIA

5.1 Clases Magistrales: Son tipo de clase expositivas con proyeccion multimedia (Imagenes y diagramas)
desarrollada en los salones de clases.

5.2 Practica en Laboratorio: Consiste en realizar practicas utilizando el hardware y software disponibles.
5.3 Asesoria: Para el reforzamiento y solucién de problemas. Laboratorio guiado con explicacion previa y
desarrollo de aplicaciones reales. Método interactivo. EI método utilizado seré demostrativo- explicativo.

VI

EQUIPOS Y MATERIALES

Equipos e Instrumentos: Computadora con el software de programacion instalado.
Materiales: Proyector multimedia. Manejo de informacion a través del aula virtual.

VII.LEVALUACION

a. Criterios

La evaluacion se realizara en forma sistematica y permanente durante el desarrollo de la asignatura. Las
formas de evaluacion se regiran de la Guia de Matricula de la Escuela de Ingenieria Mecatronica. Capitulo
I, asi también el capitulo V hace referencia que al margen de la modalidad de evaluacién que los docentes
adopten para sus cursos la Universidad establecera en el Calendario Académico periodos en los que se
administraran los examenes parciales y finales y un tercer periodo para el examen sustitutorio. Estos perio-
dos deben figurar en el Calendario de Actividades Académicas de la Universidad.

b. Instrumentos de Evaluacion:

Examen Parcial "EP  33.3%
Examen Final (EF  33.3%
Laboratorios :LAB 16.65%
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Practica Calificada :PRA 16.65%
Promedio final del curso  : PF
Examen Sustitutorio 'ES

c. Férmula para evaluar el Promedio Final del Curso:

PF=((((LAB1+LAB2+LAB3+LAB4+LAB5+LAB6+LAB7+LABS)/8)+((PRAT+PRA2+PRA3+PRAA/3))/2)+PAR1+FIN)/3

Nota: El Examen Sustitutorio, sustituye a la menor nota obtenida en los exdmenes Parcial o Final

VIIl. REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

a. Basica

v Oppenheim — Wilsky. (1998). Sefiales y Sistemas. Prentice Hall, México.
v" Haykin, V. (2001). Seriales y Sistemas. Limusa Wiley, México.

b. De consulta

v Ambardar, A. (2002). Procesamiento de sefiales analégicas y discretas. Editorial Thomson. Méxi-
Co.

v Bracewell, R. (1978). The Fourier Transform and Its Applications. McGraw-Hill. USA.

Proakis, J. (1996). Digital Signal Processing. Prentice Hall. USA.

v" Taylor, F. (1994). Principles of signals and systems. McGraw-Hill. USA.
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