DATOS ADMINISTRATIVOS:

1. Asignatura : INGENIERIA MECANICA
2. Cédigo : IN 0504
3. Naturaleza . Tedrica- Practica,
4. Condicion : Obligatoria
5. Requisitos : IN 0403 Electricidad y Electrénica
6. Nro. de créditos : 3
7. Nro. de horas : 2 Horas Teoricas / 2 Horas de Practica
8. Semestre Académico 'V
9. Docente
Correo institucional

SUMILLA: Establecida en el Plan de estudios

El curso de Ingenieria Mecéanica corresponde al quinto ciclo académico. Es obligatorio, de
naturaleza tedrico-practico. Tiene por finalidad brindar al alumno el marco conceptual y
practico de los principales aspectos relacionados a los principios fundamentales de la
mecanica y en su aplicacion a la solucion de problemas de Ingenieria.

Proporciona la base para el desarrolla de los cursos de Resistencia de Materiales, Elementos
de Maquina. Desarrolla los temas: principios generales, operaciones con vectores, estética de
la particula, cuerpos rigidos: sistemas equivalentes de fuerzas, equilibrio de cuerpo rigido en
dos y en tres dimensiones, fuerzas distribuidas: centroidesy centros de gravedad, andlisis de

estructuras, momentos de inercia.

COMPETENCIAS GENERICAS A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA:

» Formula, elabora, eval(ia e implementa proyectos de inversion para la puesta en valor de los
recursos naturales o de ampliacion o renovacion de la infraestructura productiva, aplicando
tecnologias adecuadas que armonicen con el medio ambiente y contribuyan a la generacion
de empleo.

* Formula, elabora, evalla e implementa proyectos de mejora de la infraestructura
productiva, optimizacién de los procesos que generan valor, fomentando una cultura de
calidad que involucre la participacion del personal y la colaboracién de los proveedores.

« Identifica, coordina y promueve la formacion de mecanismos de integracion con clientes
intermedios y proveedores, con el objeto de generar valor en términos de calidad,
oportunidadde entrega, costos y magnitud de los inventarios de manera que, se tienda a
optimizar la cadena de suministro y se desarrollen las estrategias conjuntas para satisfacer
a los clientes finales
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IV. COMPETENCIAS ESPECIFICAS A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA:

> Identifica el caracter cientifico de la mecanica.
Opera con vectores, herramienta basica en el estudio de la mecénica.
Analiza las leyes fundamentales de la mecénica clasica y las aplica a situaciones
probleméticas especificas.

> Analiza y soluciona problemas de manera sencilla y légica aplicando principios
basicos, bien asimilados.

> Evalla de manera critica y con eficacia el disefio y modificacion de infraestructuras.

V. DESARROLLA EL COMPONENTE DE: INVESTIGACION - RESPONSABILIDAD SOCIAL
e Elabora, evalia e implementa proyectos de inversién, que involucre la participaciéon del
personal y la colaboracién de los proveedores., que armonicen con el medio ambiente y
contribuyan a la generacién de empleo.
VI. LOGRO DE LA ASIGNATURA

o Identifica el caracter cientifico de la mecénica y las aplica a situaciones
problematicas especifica.

VIl. PROGRAMACION DE CONTENIDOS

UNIDAD I: APLICACION DE FUERZAS EN EL PLANO. OPERACIONES CON VECTORES

LOGRO DE APRENDIZAJE: Al finalizar la unidad, el estudiante identifica y distingue las operaciones
fundamentales de fuerzas aplicando vectores cartesianos, la ley del paralelogramo de matematica y lo
interpreta en despacio real, dando ejemplos respectivos de lo que fisicamente representa, en mundo Real.
Define con claridad los conceptos de Mecanica, estatica, particula, fuerza, equilibrio de fuerzas. Unidades de
medida. distingue y aplica las operaciones vectoriales de matematica y lo interpreta en el espacio real.

Semana Contenido

1 Presentacion del curso. Lectura del Plan de sensibilizacion y del Silabo del curso. Elecciones
de delegado y Sub Delegado. Prueba de entrada.
Definicién de vectores fuerza. Operaciones de suma y diferencia de vectores en el plano,

aplicacién método del tridngulo, ley de senos,ley de cosenos

2 Equilibrio de una particula en el plano. Grafica del diagrama de sélido libre. Suma de un
sistema de fuerzas coplanares, ley de Senos, ley de Cosenos, Método del paralelogramo,
Método del tridngulo. Aplicacidn de problemas en el plano,

3 Equilibrio de particulas y Representacién de un vector cartesiano en el sistema
tridimensional de fuerzas. Direccidn de un vector cartesiano. Expresion vectorial
cartesiana. Cosenos directores. Vector posicion. Principio de transmisibilidad. Principio

de transmisibilidad.

4 PRIMERA PRACTICA CALIFICADA
Momento de una fuerza en el plano y en el espacio con respecto a un punto

UNIDAD IlI: MOMENTO DE UNA FUERZA. CUERPOS RIGIDOS

LOGRO DE APRENDIZAIJE: Al término de esta unidad el alumno desarrolla su habilidad para comprender el por
qué girany en quéy como se pueden aplicar en procesos técnicos. También identifica y distingue las condiciones
necesarias y suficientes, para obtener el equilibrio de un cuerpo rigido. Aprendera a determinar las fuerzas que
actiian en los componentes de una armadura y analiza los miembros de bastidores de mdaquinas que estan
conectados mediante pasadores.

Semana Contenido |

5 Momento de una fuerza con respecto a un eje especifico.
Resultante de un sistema de una fuerza y un par

Momento de un Par de Fuerzas. Par equivalente. Descomposicion de una Fuerza y un Par.
Sistemas equivalentes.

6 Condiciones para el equilibrio de un cuerpo rigido. Tabla de soportes para cuerpos rigidos
sometidos a sistemas bidimensionales de fuerza de conexion.




Ecuaciones de equilibrio en tres dimensiones. Tabla de soporte de cuerpos rigidos sometidos a
sistemas tridimensionales de fuerzas.

SEGUNDA EVALUACION
Ecuaciones y diagramas de fuerza cortante y de Momento. Convencion de signos en vigas

UNIDAD

LOGRO DE APRENDIZAJE: Analisis del disefio de estructuas. Método de nodos.

Semana Contenido
9 Relaciones entre cargas distribuidas, fuerza cortante y Momento.
Fuerzas Internas.
10 Analisis estructural. Definicion de armadura. Componentes. Hipdtesis de Disefio. Método de
Nudos. Miembros de fuerza cero. Método de secciones. Armaduras espaciales.
11 Armaduras espaciales. Aplicacion de solucién de problemas. Método de Plano Cortante.
Método de nodos.
UNIDAD IV: CENTRO DE GRAVEDAD — CENTROIDE - MOMENTO DE INERCIA

LOGRO DE APRENDIZAIJE: Al finalizar la unidad, el estudiante diferenciara centro de gravedad, centro de masa,
centroide Y lo que es Momento de Inercia. Determinard un método para ubicar el centro de gravedad, centroide
y el Momento de Inercia.

Semana Contenido

12 TERCERA EVALUACION.
Centro de Gravedad y centro de masa para un sistema de particulas. Condiciones para el
equilibrio de un cuerpo.

13 Calculo del punto de aplicacidn del peso de un cuerpo. Célculo del momento de primer orden.
Ejemplos de aplicacion.

14 Calculo de Centro de gravedad y centroide.

15 Momentos de Inercia para Areas compuestas
Problemas de aplicacién.

16 CUARTA EVALUACION.

17 QUINTA EVALUACION.

ESTRATEGIAS DIDACTICAS

En el curso se emplea el método activo en el proceso ensefianza — aprendizaje, los alumnos
tienen intervencion en todas las clases ya sea individual o en grupo de trabajo. El profesor
emplea la exposicidon y desarrollara ejemplos para complementar la participacién de los
alumnos,utiliza las ayudas audio-visuales para facilitar la comprensién de cada tema tratado.
Los estudiantes intervienen grupalmente formando grupo de cinco alumnos. Cada grupo
expone sucorrespondiente lectura asignada. En el momento de la exposicién el profesor
indicara la parte del tema que ha de exponer cada alumno del grupo. La exposicion del grupo
tratara sobre teoria,casos, ejercicios y problemas de aplicacion, los otros participantes podran
realizar preguntas y dar sus opiniones.

VIII. EVALUACION: Ponderacion, Férmula, Criterios e Indicadores de logro

>
>
>
>

Intervenciones orales y asistencia a clases obligatoria.
Puntualidad en la entrega de trabajos.
Nivel de conocimiento y/o aprendizaje.

Interés y motivacion para el curso.




Habra una evaluacién opcional, la nota que obtenga el alumno sustituye a la nota mas baja.

En resumen, la nota definitiva del curso se obtiene de la siguiente férmula :

EVALUACION FINAL = ((PRA 1+ PRA2+PRA3+PRA4) /3)+EP+EF) /3

Donde:
:PRA 1 = PRIMERA PRACTICA PRA 2 = SEGUNDA PRACTICA
PRA 3:=TERCERA PRACTICA PRA 4:= CUARTA PRACTICA

Solo la cuarta practica calificada reemplaza a una de las tres Primeras Practicas calificadas..
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