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SILABO 2022-11
I DATOS ADMINISTRATIVOS
1. Asignatura : DIBUJO MECATRONICO II
2. Coddigo : IM0503
3. Naturaleza : Tedrico- Practico - Laboratorio.
4. Condicidn : Obligatorio.
5. Requisitos : IM0403 Dibujo Mecatrénico |
6. Nro. Créditos 13
7. Nro. de horas :1 Tedrica / 2 Practica / 2 Laboratorio.
8. Semestre Académico :5
9. Docente : Mg.Ing. Orlando Alan Zavala
10. Correo Institucional : Orlando.alan@urp.edu.pe
Il.SUMILLA

Propdsitos generales: La asignatura de Dibujo Mecatrdnico Il corresponde al quinto semestre del plan
de estudios, es de naturaleza tedrico-practico. Tiene por propdsito incursionar al estudiante con éxito en
proyectos de investigacion, transferencia tecnoldgica, produccién, mantenimiento con el soporte del
dibujo computarizado.

Sintesis del contenido: El contenido del curso comprende cuatro unidades: Secciones, érganos de
sujecidn, acabado superficial. Soldadura, ajuste y tolerancia. Engranajes rectos y engranajes conicos.
Tornillo sin fin, valvulas y tuberias.

Il. COMPETENCIAS GENERICAS A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

e Identifica, formula y resuelve problemas de ingenieria.
e Aplica disefio de ingenieria.
® Socializa.

IV. COMPETENCIAS ESPECIFICAS A LAS QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

® Genera soluciones basicas mediante la aplicacion del disefio en el campo de la mecatrdnica.
e Disefia elementos, piezas y mecanismos de aplicacion mecatrdnica.
e Aplica el trabajo colaborativo y el liderazgo como parte de actividades.

V. DESARROLLA EL COMPONENTE DE:
INVESTIGACION (X)  RESPONSABILIDAD SOCIAL (X )
VI. LOGROS DE LA ASIGNATURA

Al Finalizar la asignatura el estudiante esta capacitado a desarrollar y materializar en planos especializados
sus proyectos de investigacion, desarrollo y transferencia tecnoldgica, asi como cambiar los modelos
existentes en otros mas optimos utilizando software especializado con representacion en 3D y explosidon
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VIl. PROGRAMACION DE CONTENIDOS

UNIDAD I: SECCIONES, ORGANOS DE SUJECION, ACABADO SUPERFICIAL

LOGRO DE APRENDIZAIJE: Al finalizar la unidad, el estudiante representa piezas industriales utilizando los
conceptos de: secciones, acabados superficiales, drganos de sujecion.

Semana

Contenido

Secciones: Definicion. Clasificacion tipos de secciones: total, escalonada, media seccidn, girada,
alineada, desplazada, parcial. Representacién de piezas industriales en 2D, aplicando el concepto
de secciones en sus diversas alternativas, incluyendo vistas en detalle, empleando instrumentos de
dibujo. Utilizando un software tecnoldgico representar piezas industriales seccionadas en 2Dy 3D

Organos de sujecién: Definicidn. Principales tipos de perfiles de roscas, designacién de acuerdo a
las Normas ISO y otras. Representacion y designacién de: tornillos, arandelas, esparragos,
prisioneros, lenglietas empleados en piezas industriales en 2D empleando los instrumentos de
dibujo. Representacién en 2D de piezas industriales utilizando la libreria érganos de sujecién de un
software tecnolégico

Acabado Superficial Definicidn. Representacidn de los signos de acabado superficial en Normas ISO.
Ejemplos de aplicacion practica. Ubicacion de los signos de acabado superficial en piezas
industriales en 2D, utilizando instrumentos de dibujo y software tecnolégico.

Monitoreo y Retroalimentacién. EVALUACION DEL LOGRO1: PRACTICA 1Y LABORATORIO 1

UNIDAD IlI: SOLDADURA, AJUSTE Y TOLERANCIA

LOGRO DE APRENDIZAIJE: Al finalizar la unidad, el estudiante representard proyectos de dibujo industrial
empleando las técnicas y simbologia de soldaduras, ajustes, tolerancias y acoplamientos, con todas sus
especificaciones técnicas.

Semana

Contenido

Soldadura: Representacion simbdlica de uniones soldadas. Ejemplos de aplicacién: uniones
soldadas en piezas industriales a mano y con software tecnoldgico.

Ajuste y Tolerancia: Acoplamientos normalizados en el sistema ISO empleados en la construccién
de piezas industriales. Juego maximo, juego minimo. Determinacion del tipo de acoplamiento con
la ayuda de tablas normalizadas de ajustes en normas ISO. Continuacién de representacion del
aprendizaje anterior, realizado con instrumentos de dibujo y software tecnoldgico. Realizar el
acotamiento de piezas industriales empleando el concepto de acoplamientos

Ajuste y Tolerancia: Ensamble y despiece de dispositivos industriales utilizando el concepto de
acoplamientos. Finalizacidn del proyecto sobre representacion de piezas industriales utilizando el
concepto de acoplamientos, utilizando los instrumentos de dibujo y software tecnoldgico,
dimensionado empleando acoplamientos. EVALUACION DEL LOGRO 2:PRACTICA 2 Y
LABORATORIO 2

Examen Parcial.
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UNIDAD lil: ENGRANAIJES RECTOS Y ENGRANAJES CONICOS

LOGRO DE APRENDIZAIJE: Al finalizar la unidad, el estudiante calcula y representa sistemas de engranajes
rectos y cénicos con todas sus especificaciones técnicas.

Semana

Contenido

Engranajes Rectos: Definicion. Representacion de un engranaje recto. Dimensiones principales y
formulas empleadas en engranajes rectos, tablas de médulos normalizados. Representacion de un
tren de dos engranajes rectos en 2D y en corte. Realizar un trabajo similar utilizando un software
tecnoldgico, con todas sus especificaciones técnicas.

10

Engranajes conicos: Representacidén de un engranaje conico. Férmulas principales que permiten
determinar sus dimensiones principales, en Normas ISO. Representacion de un engranaje conico
en 2D y en corte utilizando los instrumentos de dibujo. Realizar un trabajo similar utilizando un
software tecnoldgico.

11

Monitoreo y Retroalimentacién. EVALUACION DEL LOGRO 3: PRACTICA 3 Y LABORATORIO 3

UNIDAD IV: TORNILLO SIN FIN, VALVULAS Y TUBERIAS

LOGRO DE APRENDIZAIE: Al finalizar la unidad, el estudiante calcula y representa un tren de tornillos sin fin
con su engranaje de corona con todas sus especificaciones técnicas. Representar un sistema de valvulas y

tuberia.
Semana Contenido

Tornillo Sin Fin: Representacion de un tornillo sin fin con su engranaje de corona. Dimensiones

12 principales. Reconocimiento del paso axial, paso circunferencia. Identificacién del angulo de hélice
y las dimensiones sefialadas en el sin fin. Manejo de tablas de médulos normalizados. Inicio de
proyecto referente al tema tratado empleando instrumentos de dibujo y software tecnoldgico
Representacion de un tornillo sin fin con su engranaje de corona. Importancia del angulo de hélice

13 y la relacion de transmision para determinar el nimero de entradas del sin fin. Ejemplo numérico
de aplicacién practica. Continuacidn de la ejecucion del proyecto.
Técnicas de dimensionado del sin fin aplicando el concepto de acoplamientos, y sighos de acabado

14 superficial. Representacién del seccionado del engranaje de corona. Representacion del sin fin
utilizando vista en detalle. En el sistema computarizado, indicar una tabla de especificaciones
técnicas que permita su fabricacion.
Valvulas y tuberias. Representacion de un sistema de tuberias empleando las Normas ISO

15 Representar un sistema de tuberias en 2D. Uso de los simbolos de tuberias. Uso del cddigo de
colores. Representacion de un sistema de tuberias en 3D. empleando un software tecnoldgico.
EVALUACION DEL LOGRO 4:PRACTICA 4 Y LABORATORIO 4.

16 Examen Final.

17 Examen Sustitutorio.

VIIl. ESTRATEGIAS DIDACTICAS

Método por Competencia

Método Demostrativo-Explicativo

Participacion de los estudiantes en clase

En todas las unidades de aprendizaje de propiciara la investigacidn e innovacion tecnoldgica
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IX. MOMENTOS DE LA SESION DE CLASE

La modalidad presencial desarrollard actividades sincrénicas (que los estudiantes realizaran al mismo
tiempo con el docente) y asincrénicas (que los estudiantes realizardn independientemente fortaleciendo
su aprendizaje autonomo. La metodologia del aula invertida organizard las actividades de la siguiente
manera:

Antes de la sesién Exploracion:
e Preguntas de reflexion vinculada con el contexto, otros.
e Problematizacién: conflicto cognitivo de la unidad, otros.

Durante la sesion
e Motivacion: bienvenida y presentacion del curso, otros.
e Presentacion: PPT en forma colaborativa, otros.
e  Practica: resolucién colectiva de un problema, otros.

Después de la sesion
e Evaluacién de la unidad: presentacién del producto.
e Extensidn / Transferencia: presentacién en digital de la resolucién individual de un problema.

X. EVALUACION

Instrumentos de Evaluacion
e Trabajos individuales utilizando los instrumentos de dibujo en Formato A3 (Practica)

e Trabajosindividuales utilizando el software Inventor Profesional 2023 en Formato A3, con todas
sus especificaciones técnicas.

Retroalimentacion. En esta modalidad presencial la retroalimentacion se convierte en el aspecto
primordial para el logro de aprendizaje. Se devolvera los productos de la unidad revisados y se realizara
la retroalimentacion respectiva.

FORMULA DE EVALUACION PARA OBTENER EL PROMEDIO FINAL DE LA ASIGNATURA
PF=((PRA1+PRA2+PRA3+PRA4)/4 +(LAB1+LAB2+LAB3+LAB4)/4) + PARL + FIN1)/4

PF: Promedio final

PRA: Practica Calificada

LAB: Laboratorios calificado.

PAR1: Examen Parcial

FIN1: Examen Final

E3: Examen sustitutorio, reemplaza a PAR1 6 FIN1
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XI. RECURSOS
e Computadora
e Separatas
e Clases del profesor en Power Point
e Software Inventor Profesional 2023

XIl. REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

Bibliografia Basica

Cecil Jensen, Jay D. Helsel, Dennis R. Short. Dibujo y Disefio en Ingenieria. 2004. 6ta Edicién. Editorial:
Mc Graw Hill. México.

Frederick E. Giesecke, Alva Mitchell, Henry Cecil Spencer, Ivan Leroy Hill. Dibujo Técnico. 1979.
Editorial: Limusa. México.

Bibliografia Complementaria

Thomas E. French, Charles J. Viereck. Dibujo de Ingenieria. 1989. Editorial: Mc Graw Hill. México.
Elias Tamez Esparza. Dibujo Técnico. 1998. Editorial: Limusa. México.

Software tecnolégico Inventor Profesional 2023.



