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1. Un sistema de control de posicion constituido por un motor DC y con realimentacion de  posicion
y velocidad, se modela mediants el diagrama que se muestra.
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a) Determine la relacion de amortiguamiento y la frecuenca natural no amortiguada cuando no hay
realimertacion de velocidad. ( 1.5)

b} Determine la relacion de amortiguamiento y la frecuencia natural no amortiguada cuando si hay
realimentacitn de velocidad. (1.5

c) Bmpqelasmmﬂmdamdamanpwmmdemmm tiempo de pico
ymmmmu Establerca comparaciones e indique cual es la mejor respuesta.
cPorgue? (2)

2. En los sistemas térmicos se cuenta con des tipos de elementos: resistenca y capacitancia
térmica.
Resistencia térmica: El flujo de calor g a través de una resistencia térmica, cuyos exiremos
se mantienen a diferentes temperaturas T, , T;, esta dada por

1 R : resist. térmica
qg= —{H~13) :
R
q

Capacitancia térmica : El cambio de lemperatura T de un cuerpo cuando recibe un fiuio neto
mmg,aﬂédabpnr

dT
Goeto = C —
dt

G : capadiancia t&rmica
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Elabore el diagrama de blogques de! sistema (6 )

3. En el sistema mecanico mostrado el resorte es no fineal. La relacion entre: la fuerza aplicada
al resorte {; y su elongacion x es 2
=G

Sihﬁnzamamuaphmdaalamoshmadayhﬁuhdmwmxm
cuentre el modelo linealizado del sistema alrededor del punto de equilibric que se obfiene
conug=1. (4)

4. CalculeY/R y EIR. (5)
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1. Un sistema de control de posicibn constituido por un motor DC v con realimentacion de posicion
y velooidad, se modela mediante el diagrama que se muestra.
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a) mmmmmwmyumwmmnmmmmy
realimentacion de velocidad, { 1.5) ,

b} Dﬂﬁﬂmhrﬂhﬁhd&aﬂmﬁaﬂnfbﬁmﬁn@ﬂmmuﬁm&huﬂﬂuﬁm
realimentacion de velocidad. ( 1.5 )
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y biempo de establecimiento. Establezca comparaciones e indique cual es la mejor respuesta.
iPorqué? (2)
Z. En ios sistemas térmicos se cuenta con des tipos de elementos: resistenca y capacitancia
termica. ]
Resistencia térmica: El flujo de calor q a través de una resistencia iémica, cuyos exiremos
se mantienen a diferentes temperaturas Ty, T;, estd dada por

1 R : resist. té
q= —(T;=T;) o
R
q

. Capacitandia térmica : Elmnth_dammed&mmpnmmmdhamﬁ.innmJ
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3 Endmmmmnlmmmlim. La relacion entre: la fuerza aplicada
al resorte f; y su elongacion x es 2
2 fl=c'l

M=4 ﬂ u
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