Facultad de Ingenieria
Escuela de Ingenieria Electronica

Examen Parcial - Semestre 2012-1

Curso : CE 0704 CONTROL |
Profesor : Miguel Angel Sanchez Bravo
Dia . Sabado, 12 de Mayo de 2012
Hora : De 10:30 a 12:30 horas

Nota: Esta prohibido el préstamo de calculadoras y correctores. uso de celulares, consumo de
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1. Considere el sistema de control posicién mostrado.
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a) Elabore el diagrama de bloques del sistema con sus respectivas funciones de transferencia. ( 5)
b) Encuentre la funcién de transferencia de lazo cerrado G (s) = ©,(s)/ ©6,(s). (3)

c) A partir de la ecuacion caracteristica encuentre el rango de K para que el sistema en lazo
cerrado sea estable. (3)

2. Para el sistema cuyo gréfico de flujo de sefiales se muestra, calcule las siguientes funciones de
transferencia: C(s) / R(s) , V4(s) / R(s). (4)
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3. En la figura se muestra el diagrama de bloques de un sistema de control de velocidad de un

movil.

Vg + E

10 v . .
~ » Vg : velocidad de referencia

V : velocidad del mévil
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a) Encuentre los valores de K; y K, para que la velocidad del mévil frente a una entrada de
referencia escalon responda con las siguientes especificaciones:

- Maximo sobreimpulso: 10%

- Tiempo de establecimiento: 4 seg. (4)
b) Calcule el error estacionario si la entrada de referencia es una rampa unitaria (1)
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