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II. SUMILLA:

Ofrecer al participante la alternativa de realizacién de mandos, combinando la energia eléctrica con la hi-
dréulica. Conocera los elementos integrantes de una aplicacién electroneumatica, desde la entrada de se-
fiales hasta su tratamiento y conversion. Conocer los actuadores cominmente empleados en las aplica-
ciones electroneumaticas. Conocer los mandos béasicos eléctricos aplicables a las aplicaciones electro-
neumaticas y electrohidraulicas.

Ill. OBJETIVOS:

Brindar al estudiante los fundamentos tedricos y la practica necesaria, para conocer y manejar sistema
electrohidraulicos y electroneumaticos. Adicionalmente manejo de PLC.

IV. PROGRAMA ANALITICO:

UNIDAD TEMATICA N°1: NEUMATICA Y ELECTRONEUMATICA.

LOGROS DE LA UNIDAD: EI alumno sera capaz de identificar y distinguir las distintas herramientas y enfoques de
la automatizacion de procesos y su aplicacion en la industria.

N° DE HORAS: 35

SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE
Introduccién a la Automatizacion. Definicion. Objetivos. | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
1 Sistemas Automatizados. Principios de la Neumatica | simulacién e implementacion. Aplicacion
Industrial. de conocimientos adquiridos en automa-
tizacidn de procesos automatizados.
Neumatica Industrial: Cilindros y valvulas neumaticas. Exposicion del Profesor. Laboratorio de
2 simulacion e implementacion. Aplicacion

de conocimientos adquiridos en automa-
tizacidn de procesos automatizados.

Circuitos neumaticos basicos. Ejemplos de Automatizacion | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
3 con cilindros neumaticos. simulacion e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacidn de procesos automatizados.

Circuitos neumaticos avanzados. Ejemplos de Automati- | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
4 zacion con cilindros neumaticos. simulacion e implementacion. Aplicacién
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacidn de procesos automatizados.

Electroneumética Industrial: Cilindros y valvulas neumati- | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
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simulacién e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

cas. Sensores: Sensor Inductivo, Capacitivo, Opticos,
Magnético.

Exposicion del Profesor. Laboratorio de
simulacién e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

Circuitos electroneumaticos basicos. Ejemplos de Automa-
tizacién con cilindros neuméticos.

Exposicion del Profesor. Laboratorio de
simulacién e implementacion. Aplicacidn
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

Circuitos neuméticos avanzados. Ejemplos de Automati-
zacion con cilindros neumaticos.

Referencias Bibliograficas:

DEPPERT, W. Y STOLL, K. Aplicaciones de la neumatica. 2001, Alfaomega, México D.F., 135 p
DEPPERT, W. Y STOLL, K. Dispositivos neumaticos. 2001, Alfaomega, México D.F., 188 p
GONZALEZ VAZQUEZ, JOSE ADOLFO. Introduccion a los controladores: hardware, software.,
1996. McGraw Hill, Madrid, 302 p

GUILLEN SALVADOR, ANTONIO. Aplicaciones industriales de la neumatica. 1988. Marcombo, Bar-
celona, 160 p

UNIDAD TEMATICA N°2: HIDRAULICA Y ELECTROHIDRAULICA.

LOGROS DE LA UNIDAD: El alumno sera capaz de identificar y distinguir los distintos enfoques de la automatiza-

cion de procesos y su aplicacion en la industria a través de la Robética Industrial.

N° DE HORAS: 20

SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

Principios de la Hidraulica Industrial. Exposicion del Profesor. Laboratorio de
simulacién e implementacion. Aplicacion
9 de conocimientos adquiridos en automa-

tizacion de procesos automatizados.
Hidraulica Industrial: Cilindros y valvulas hidraulicas. Exposicion del Profesor. Laboratorio de
10 simulacién e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-

tizacion de procesos automatizados.
Circuitos hidraulicos basicos. Ejemplos de Automatizacion | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
1 con cilindros hidraulicos. simulacién e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-

tizacion de procesos automatizados.
Circuitos hidraulicos avanzados. Ejemplos de Automatiza- | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
12 cion con cilindros hidraulicos. simulacién e implementacion. Aplicacion

de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

Referencias Bibliograficas:

DEPPERT, W. Y STOLL, K. Aplicaciones de la neumatica. 2001, Alfaomega, México D.F., 135 p

DEPPERT, W. Y STOLL, K. Dispositivos neumaticos. 2001, Alfaomega, México D.F., 188 p
GONZALEZ VAZQUEZ, JOSE ADOLFO. Introduccién a los controladores: hardware, software.,
1996. McGraw Hill, Madrid, 302 p
GUILLEN SALVADOR, ANTONIO. Aplicaciones industriales de la neumatica. 1988. Marcombo, Bar-
celona, 160 p

UNIDAD TEMATICA N°3: CONTROL AUTOMATICO CON PLC.

LOGROS DE LA UNIDAD: El alumno seréa capaz de identificar y distinguir los distintos enfoques de la automatiza-
cion de procesos y su aplicacion en la industria a través de los distintos softwares de programacion de las estacio-
nes de trabajo del Laboratorio CIM.

N° DE HORAS: 15
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SEMANA CONTENIDOS ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE

PLC. Definicion. Estructura y lenguajes de programacion. | Exposicién del Profesor. Laboratorio de
simulacién e implementacion. Aplicacion

13 de conocimientos adquiridos en automa-
tizacidn de procesos automatizados.

PLC: Programacion basica y ejemplos de Aplicacion. Exposicion del Profesor. Laboratorio de

14 simulacién e implementacion. Aplicacion

de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

PLC: Programacién intermedia y ejemplos de Aplicacion. | Exposicion del Profesor. Laboratorio de
simulacién e implementacion. Aplicacion
de conocimientos adquiridos en automa-
tizacion de procesos automatizados.

15

Referencias Bibliograficas:
DEPPERT, W. Y STOLL, K. Aplicaciones de la neumatica. 2001, Alfaomega, México D.F., 135 p
DEPPERT, W. Y STOLL, K. Dispositivos neumaticos. 2001, Alfaomega, México D.F., 188 p
GONZALEZ VAZQUEZ, JOSE ADOLFO. Introduccion a los controladores: hardware, software.,
1996. McGraw Hill, Madrid, 302 p
GUILLEN SALVADOR, ANTONIO. Aplicaciones industriales de la neumatica. 1988. Marcombo, Bar-
celona, 160 p

. METODOLOGIA:

La metodologia es expositiva, participativa y experimental lo que permite al alumno aclarar los aspectos
tedricos dictados por el profesor. El curso se desarrolla en sesiones de teoria, donde el docente presenta
los concm)tos, teoremas y aplicaciones, en las sesiones de laboratorio se usa el software de simulacién
FLUIDSIM para la creacién de circuito electroneumaticos y electrohidraulicos, asi mismo se utiliza los ban-
co de trabajo de neumatica e hidraulica, para que los alumnos armen el circuito desarrollado por el simula-
dor. Durante el desarrollo del curso el alumno debera implementar presentar y exponer un trabajo o pro-
yecto integrador final.

5.1 Clases Magistrales: Son del tipo de clases expositivas con proyeccion multimedia (Imagenes y dia-
gramas) desarrollada en los salones de clases. Método interactivo.

5.2 Practica en Laboratorio: Consiste en realizar practicas utilizando de laboratorios guiados en hardware
y software, previa explicacion.

5.3 Seminarios: Exposicion usando equipos de multimedia. Reforzamiento de los conceptos.

5.4 Asesoria: Para reforzamiento de los conceptos teoricos y practicos del curso. Método demostrativo-
explicativo.

VI. EQUIPOS Y MATERIALES

Laboratorios: Laboratorio CIM.
Software de Simulacién de circuitos neumaticos.
Software de Programacién de PLC's.
Laboratorio de computo. Retroproyector.
Soporte de red local y servicio Web.

Equipos e Instrumentos: Computador con software de presentacion y video-proyector.
Cilindros y valvulas neumaticas

Materiales: Pizarra y tiza/plumén, en caso necesario.
Guias de Laboratorio.

VII. EVALUACION
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a. Criterios
Asistencia.
Participacion en clase.
Evaluaciones.

b. Instrumentos de Evaluacion:

Practicas teoria PT  17%
Practicas laboratorio cPL 17%
Proyecto final (PY  32%
Examen Parcial cEP 17%
Examen Final cEF 17%
Promedio final del curso : PFC
Examen Sustitutorio . ES

c. Férmula para evaluar el Promedio Final del Curso:

PFC={EP+EF+PT+PL+2*PY}/6

Nota: El Examen Sustitutorio, sustituye a la menor nota obtenida en los exdmenes Parcial o Final

VIIl. REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

a. Basica

v MARTINEZ SANCHEZ, VICTORIANO ANGEL. Automatizacion industrial moderna. 2001,

Alfaomega, México D.F., 771 p

b. Consulta

v DEPPERT, W. Y STOLL, K.. Dispositivos neumaticos. 2001, Alfaomega, México D.F., 188 p
v CEMBRANOS, FLORENCIO. Sistemas de control secuencial. 2002, Paraninfo, Madrid, 183

P

¢. Fuentes de internet

v www.festo.com
v www.siemens.com
v www.abb.com

Surco, Abril 2015.

Pagina 4


http://www.festo.com/
http://www.siemens.com/

	SÍLABO
	I. INFORMACIÓN GENERAL:

